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Cilindro sólido respecto a su eje Cilindro sólido respecto a un diámetro que pasa por su 
centro
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Corteza cilíndrica respecto a su eje Corteza cilíndrica respecto a un diámetro que pasa por 
su centro
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Cilindro hueco respecto a su eje Esfera sólida respecto a un diámetro
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Esfera hueca respecto a un diámetro Corteza esférica respecto a un diámetro
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Varilla delgada respecto a una recta perpendicular 
que pasa por su centro

Varilla delgada respecto a una recta perpendicular que 
pasa por un extremo
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Disco delgado respecto a una recta perpendicular 
que pasa por su centro

Disco delgado respecto a un diámetro
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Placa delgada rectangular respecto a una recta 
perpendicular que pasa por el centro

Placa delgada rectangular respecto a una recta paralela
que pasa por el centro
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Placa delgada rectangular respecto a una recta 
paralela que pasa por una arista

Prisma rectangular respecto a una recta perpendicular 
a una cara que pasa por el centro
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